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Autor:

| Piotr Kazmierczak

Tytut zajec:

| Mini konkurs robotéw typu line follower

Numer zadania:......6.....

Cel: Czego uczen sie dowie? Jakie umiejetnosci zdobedzie lub rozwinie?

Celem zaje( jest wprowadzenie uczniom podstaw robotyki. Zaréwno od strony technicznej
(mocowanie silnikéw, két, czujnikéw, zasilania i mikrokontrolera) jak i od strony
programistycznej (pisanie, ulepszanie programu sterujgcego robotem).

Zajecia skierowane do ucznidéw grupy-przedszkelnej-/klas od gimnazjum wzwyz (niepotrzebne skresli¢).
Czas potrzebny na realizacje scenariusza: 120 min.

Etapy realizacji zajec (wraz z krétkim opisem):

1. Omowienie robota.
Omodwienie poszczegdlnych czesci robota, z czego sie sktada i do czego stuzg wszystkie
jego podzespoty.

2. Testowanie robota
Nauko komunikowania robota z komputerem, wgrywanie pierwszych prostych
programow sprawdzajacych poprawno$¢ dziatania robota i oswajajaca ucznia z
podstawowymi funkcjami i komendami w $rodowisku Arduino, pozwalajacymi na
sterowanie robotem.

3. Kalibracja robota
Kalibrowanie czujnikéw w kazdym zestawie. Sprawdzenie kalibracji na
przygotowanej mapie przejazdowe;.

4. Programowanie
Ulepszania podanego programu sterujgcego robotem w celu optymalizacji przejazdu:
pokonywanie trudniejszych zakretdw oraz zmniejszanie czasu przejazdu po trasie.

5. Przejazd finatowy
Przejazd w czasie ktdrego mierzony jest czas kazdego robota. Wylonienie zwyciezcy z
najlepszym czasem. Dla mtodszych grup zwyciezcg jest grupa z robotem, ktory
przejezdza najtrudniejsze zakrety bez pomytek.
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Spis materiatéw potrzebnych do realizacji scenariusza (z uwzglednieniem etapdéw realizacji):

Zestaw FORBOT - zestaw do budowy robotéw wraz z kursem online

Plytka Arduino Uno Rev3

Komputer wraz z zainstalowanym $rodowiskiem programistycznym Arduino
Zestaw Srubokretow

Dodatkowe czujniki dla grup chcacych rozbudowaé swojego robota (opcjonalnie)
Uktad elektroniczny mierzacy czas przejazdu robota (ewentualnie stoper)
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Wykorzystane Zrédta podczas prowadzenia zajec (np. strony internetowe), karty pracy (prosze zatgczyc):

| www.forbot.pl |

Stowa klucze (dzieki nim nauczyciel bedzie mdgt znalez¢ w bibliotece ten opis):

| Line follower, forbot, robotyka

Ciekawostki powigzane z zajeciami:
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